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 :صٌؼتی اجشا ؿذُّبی ( پشٍط3ُ-ت

 ػوت صهبى پبیبى صهبى ؿشٍع هحل ػٌَاى سدیف

عشاحی ٍ ػبخت ػیؼتن کٌتشل  1

َّؿوٌذ ػشػت، گـتبٍس ٍ جشیبى ػشٍ 

ثب اػتفبدُ اص هیکشٍکٌتشلش  BLDCهَتَس 
STM32F765VIT  

صٌبیغ الکتشًٍیک 

 ایشاى )صب ایشاى(

 

1396 

 

1398 

 

 هجشی

 3ػیؼتن کٌتشل حلمِ ثؼتِ )دسایَ(  2

 BLDCکیلٍَات ثِ هٌظَس کٌتشل هَتَس 

 ثِ سٍؽ کٌتشل ثشداسی 

صٌبیغ دسیبیی 

 ؿْیذ لشثبًی

 هجشی 1394 1393

خبًِ، هَتَس عشاحی هفَْهی ثبتشی 3

ّب ثشای پیـشاى ٍ ػیؼتن تحشیک ثبلک

 یک ؿٌبٍس صیش ػغحی

داًـگبُ صٌؼتی 

 هبلک اؿتش

 هجشی 1393 1392

ػبصی ػیؼتن هذیشیت ٍ عشاحی ٍ پیبدُ 4

تَصیغ تَاى الکتشیکی یک ؿٌبٍس صیش 

 ػغحی

داًـگبُ صٌؼتی 

 هبلک اؿتش

 هجشی 1394 1393

ّبی هشثَط عشاحی ٍ پیبدُ ػبصی هبطٍل 5

 ثِ َّؿوٌذػبصی ّتل

ؿشکت تحمیمبتی 

 دس اصفْبى

 هجشی ّن اکٌَى 1397

ثَهی ػبصی ٍ اًتمبل داًؾ فٌی عشاحی  6

کٌتشل کٌٌذُ دٍس هَتَسّبی ٍ ػبخت 

DC  شثهجتٌی DSP 

 داًـگبُ اصفْبى

 

 ّوکبس 1394 1393

 

 :ؿغلی( ػَاثك ث

 تب ّن اکٌَى 96ثْوي هبُ  15ّیبت ػلوی توبم ٍلت هَػؼِ آهَصؽ ػبلی ساغت اصفْبًی اص  

 تب ّن اکٌَى 97تیش هبُ  15هذیش گشٍُ هٌْذػی ثشق هَػؼِ آهَصؽ ػبلی ساغت اصفْبًی اص 

 

 



 ّبی آهَصؿی:( ػَاثك تذسیغ دس کبسگب1ُ-د

 ARMّبی صٌؼتی ثب اػتفبدُ اص هیکشٍکٌتشلشّبی ػبصی پشٍطُهذسع کبسگبُ آهَصؿی عشاحی ٍ پیبدُ[ 1]

  .98؛ ػبل آهَصؿگبُ جَاًِ ؛ STMicroelectronicsػبخت ؿشکت  STM32Fxxx خبًَادُ

 ؛ simulinkافضاس هتلت ثب هَضَع ؿجیِ ػبصی هذاسات الکتشًٍیک لذست دس هحیظ هذسع کبسگبُ آهَصؿی ًشم[ 2]

 .  96؛ ػبل داًـگبُ آصاد اػلاهی

 ARMّبی صٌؼتی ثب اػتفبدُ اص هیکشٍکٌتشلشّبی ػبصی پشٍطُهذسع کبسگبُ آهَصؿی عشاحی ٍ پیبدُ[ 3]

  .96اصفْبى؛ ػبل داًـگبُ  ؛ NXPeriaػبخت ؿشکت  LPC17xxخبًَادُ 

 

 :داًـگبُ( ػَاثك تذسیغ دس 2-د

؛ هؼوبسی کبهپیَتش؛ هجبًی ثشق؛ هجبحج ٍیظُ دس هٌْذػی ثشق 1الکتشًٍیک صٌؼتی؛ هبؿیي ّبی الکتشیکی [ 1]

 .96-93داًـگبُ اصفْبى؛ ؛ ARMثب هَضَع هیکشٍکٌتشلشّبی 

؛ آصهبیـگبُ الکتشًٍیک؛ آصهبیـگبُ اًذاصُ 1آصهبیـگبُ الکتشًٍیک صٌؼتی؛ آصهبیـگبُ هبؿیي ّبی الکتشیکی [ 2]

 .96-91داًـگبُ اصفْبى؛ گیشی ٍ هذاس؛ 

تئَسی جبهغ هبؿیي ّبی الکتشیکی؛ ثْشُ ثشداسی اص ػیؼتن ّبی لذست؛ تَصیغ اًشطی الکتشیکی؛ الکتشًٍیک [ 3]

همغغ کبسؿٌبػی اسؿذ؛ داًـگبُ  ٍِیظُ ثب هَضَع کٌتشل دٍس هَتَسّبی الکتشیکی؛  ؛ کٌتشل هذسى؛ هجبحج1لذست 

 .  96-95آصاد اػلاهی 

همغغ  ؛FPGA پشداصًذُ پیـشفتِ؛ ؛ سیض(VHDL)هٌبثغ تغزیِ ػَئیچیٌگ؛ صثبى ّبی تَصیف ػخت افضاسی [ 4]

 کبسؿٌبػی اسؿذ؛ هَػؼِ آهَصؽ ػبلی ساغت اصفْبًی.

همغغ کبسؿٌبػی؛ هَػؼِ آهَصؽ  هؼوبسی کبهپیَتش ؛الکتشًٍیک صٌؼتی؛ 2ٍ  1هیکشٍکٌتشلش ؛ تکٌیک پبلغ[ 5]

 ػبلی ساغت اصفْبًی.

تب  90-89، اص ػبل تحصیلی داًـگبُ آصاد اػلاهی ،هذاسّبی الکتشیکی، هذاسّبی هٌغمی، هجبًی هٌْذػی ثشق [6]

91-92. 



 :اسؿذ ٍ دکتشی ّبیپبیبى ًبهِساٌّوبیی ( ر

کٌٌذُ َّؿوٌذ ثب ٍاػظ گشافیکی ثشای ػبصی ػیؼتن کٌتشل پیبدُاػتبد ساٌّوب پبیبى ًبهِ اسؿذ ثب ػٌَاى [ 1]

  97؛ هَػؼِ آهَصؽ ػبلی ساغت اصفْبًی؛ ّبی اتَکلاٍػیؼتن

ثب اػتفبدُ اص  EEGافضاس حجت ػیگٌبل ػختػبصی  پیبدُعشاحی ٍ اػتبد ساٌّوب پبیبى ًبهِ اسؿذ ثب ػٌَاى [ 2]

  97؛ هَػؼِ آهَصؽ ػبلی ساغت اصفْبًی؛ NeuroSkyػبخت ؿشکت  TGAMهبطٍل 

تـخیص ثیوبسی صشع ثب اػتفبدُ اص افضاس ػختػبصی  پیبدُعشاحی ٍ اػتبد ساٌّوب پبیبى ًبهِ اسؿذ ثب ػٌَاى [ 3]

  97؛ هَػؼِ آهَصؽ ػبلی ساغت اصفْبًی؛ EEGپشداصؽ ػیگٌبل 

ٍ تـخیص  ECGحجت ػیگٌبل افضاس ػختػبصی  پیبدُعشاحی ٍ اػتبد ساٌّوب پبیبى ًبهِ اسؿذ ثب ػٌَاى [ 4]

  97؛ هَػؼِ آهَصؽ ػبلی ساغت اصفْبًی؛ صؽ ػیگٌبل حجت ؿذُاػتفبدُ اص پشداّبی للجی ثب ثیوبسی

اػتبد هـبٍس سػبلِ دکتشی ثب ػٌَاى عشاحی ٍ پیبدُ ػبصی کٌتشل کٌٌذُ پیؾ ثیي جشیبى هَتَس ػٌکشٍى [ 5]

  97داًـگبُ آصاد اػلاهی ٍاحذ خَساػگبى؛ هغٌبعیغ دائن ؛ 

ثبصدّی هَتَس ػٌکشٍى هغٌبعیغ دائن دس سٍؽ کٌتشل هؼتمین اػتبد ساٌّوب پبیبى ًبهِ اسؿذ ثب ػٌَاى ثْجَد [ 6]

 98؛ داًـگبُ آصاد اػلاهی؛ ثیي داسای هجوَػِ کٌتشلی پیَػتِاػتفبدُ اص کٌتشل کٌٌذُ پیؾگـتبٍس ثب 

 کٌتشل یک هجذل افضایٌذُ دس ػیؼتن ّبی خَسؿیذی هتصل ثِ ؿجکِاػتبد ساٌّوب پبیبى ًبهِ اسؿذ ثب ػٌَاى [ 7]

 97لاهی؛ ؛ داًـگبُ آصاد اػثب اػتفبدُ اص کٌتشل کٌٌذُ ّبی هذ لغضؿی تشهیٌبل هشتجِ کؼشی

دس یک ؿجکِ  DSTATCOMػٌَاى اسائِ الگَسیتن ثْیٌِ ثِ هٌظَس جبیبثی ػتبد ساٌّوب پبیبى ًبهِ اسؿذ ثب ا[ 8]

  96؛ داًـگبُ آصاد اػلاهی ؿؼبػی ثب ّذف حذالل ػبصی تلفبت؛

اػتبد ساٌّوب پبیبى ًبهِ اسؿذ ثب ػٌَاى حذالل ػبصی تلفبت ؿجکِ تَص یغ ثب اػتفبدُ اص الگَسیتن سلبثت [ 9]

  96؛ داًـگبُ آصاد اػلاهیاػتؼوبسی؛ 

ثشسػی احش ػبیِ، آلَدگی، گشد ٍ غجبس، دهب ٍ ػبیش ػَاهل هحیغی ثش اػتبد ساٌّوب پبیبى ًبهِ اسؿذ ثب ػٌَاى [ 10]

  96؛ داًـگبُ آصاد اػلاهی؛ ّبی خَسؿیذیاص ػلَل سٍی تَاى لبثل اػتخشاج
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 صٌؼتی پیبدُ ػبصی ؿذُ: ثَسدّبی الکتشًٍیکیتصبٍیش ثشخی اص ( ص

؛ صب STM32F746ثب اػتفبدُ اص هیکشٍکٌتشلش  ٍات 500ثب تَاى  BLDC[ ػیؼتن کٌتشل حلمِ ثؼتِ هَتَس 1]

 ایشاى

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 کیلٍَات؛ داًـگبُ اصفْبى 3تب تَاى  ACػیؼتن کٌتشل حلمِ ثؼتِ هَتَسّبی [ 2]

 



 

 

 



 داًـگبُ اصفْبى کیلٍَات؛ 1ثب تَاى  ACیؼتن کٌتشل ػشػت، گـتبٍس ٍ جشیبى اًَاع هَتَسّبی ػ[ 3]
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 کیلَ ٍات، صٌبیغ دسیبیی ؿْیذ لشثبًی 3هَتَس ػٌکشٍى هغٌبعیغ دائن ثب تَاى  یؼتن کٌتشل ػشػتػ [4]
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هبًیتَسیٌگ، هذیشیت ٍ کٌتشل هصشف تَاى یک ؿٌبٍس صیش ػغحی، پظٍّـکذُ فٌبٍسی دسیب، داًـگبُ یؼتن [ ػ5]

 ؿْشصٌؼتی هبلک اؿتش ؿبّیي

 

 
 



 استجبط ػشیبل، داسای LPC1768اص هیکشٍکٌتشلش  ثب اػتفبدُاحذ پشداصؽ هشکضی ػیؼتن کٌتشل حلمِ ثؼتِ [ 6ٍ]
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